WatchDog pro

Automation Components



Watch Dog pro Starter Kit

Sustav nadzora pogodan u praktiénim primjenama

WatchDog pro je modularni nadzorni
sustav za primjene u industriji koji kombinira
klasiéni nadzor i vremenske funkcije sa
komunikacijskim osobinama koje posjeduju
sabirnice polja (npr. Profibus, Modbus), SMS i
e-posta.

Ispitajte moguénosti ovog novog nadzornog sustava
za sebe osobno. Sa WatchDog pro je i Starter
Kit — odabrani sustav za nadzor elektriéne
mreze i tereta  (opterecenja). Osobno
upoznavanje s ovim sustavom ne smije biti upitno
zbog cijene. Ovaj starter paket dolazi sa
srediSnjom jedinicom i dva nadzorna modula.

Konvencionalna rjeSenja stvarno nisu usporediva
sa WatchDog pro - njegove mogucénosti otkrit éete
koriste¢i ga u svojim primjenama. WatchDog pro
dolazi s novim alatima da bi pruzio rjeSenja za vase

probleme i zadatke.

Zastita pogona

Upravljacka
funkcionalnost

Vodenje odrzavanja

G4WDCU MMC
G2PI1 400V

G2BI1 400V12A
WDP SOFT
WDP COM

Documentation

Opis primjene

WatchDog pro Starter Kit su sjedinjeni u jedan paket da se omoguéi nadzor 3-faznih AC motora.
Sredi$nja upravljacka jedinica je ve¢ programirana za opisanu primjenu. Motor (<4,8 kW) je spojen na
400 V napajanje preko jednog releja za zastitu motora, jednog sklopnika i odgovarajucih osiguraca.
Osigurano je jedno dugme za startanje i zaustavljanje radi izravnog startanja motora.

WatchDog pro nadzire trofazni sustav napajanja za nadnapon i podnapon i za vrtnju u smjeru
kazaljke na satu. WatchDog pro pouzdano prepoznaje ispade osiguraca, ¢ime se sprijeCava da motor
radi na dvije faze. Modul aktivne snage omogucéuje da WatchDog pro otkrije podoptereéenja i
preopterecenja, kao 8to su ona uzrokovana ostecenjem leZaja.

WatchDog pro ¢e automatski zaustaviti motor u slu€aju nepravilnosti u elektri¢noj mrezi ili opterecenju.
Bit ¢e mogucée ponovo pokrenuti motor pritiskom na dugme za start samo ako napajanje iz
elektricne mreze ispravno funkcionira. WatchDog pro ignorira uzastopno aktiviranje startnog dugmeta i
time sprije€ava opasno automatsko startanje.

WatchDog pro zapisuje koliko je puta motor stavljen u pogon (startan) tijekom njegovog radnog
vremena. Nadzorni ¢e sustav takodjer zabiljeziti koliko je sati motor radio pod punim optereéenjem.
Ovi podaci, koji su vazni radi istroSenosti, omogucéuju da se ciklusi odrzavanja optimiziraju.

Sredisnja upravljacka jedinica s utorom za MultiMedia karticu i programom (driver) za GSM modem

Trofazni AC mjerni modul za 230/400 V mreZe (48 do 63 Hz).
Mjerenje faznog napona, asimetrije i fazne sekvence.

AC mjerni modul za mjerenje aktivne snage (10 do 400 Hz) za 230/400 V opterecenja do 12 A
Softver za parametrizaciju — ogranicena verzija Starter Kit-a
Komunikacijski paketi: USB serijski pretvarac i kabel za RS232 port

Prirucnik za programiranje ocuvanja okoli$a (njemacki / engleski)



Opis kruga

Ovaj M4 trofazni AC motor se napaja naponom 400 V koji se
dovodi preko FO osigura€a, 1 K1 sklopnik i relej za zastitu motora
F1. Modul G2PI1 nadzire elektriénu mrezu mjerenjem njenih
napona, asimetrije i faznih sekvenci. Neutralni vodi¢, koji se moze
spojiti po izboru, nije ovdje upotrebljen jer je teret (motor) pogonjen
bez neutralnog vodi€a. Modul za mjerenje aktivne snage G2BI1
ovdje se koristi za nadzor tereta (opterec¢enja). Tamo gdje su
elektriéni motori manji od 4,8 kW, modul se moze spojiti izravno u
njihovo napajanje (strujna putanja) i motoru dopremiti tri faze
(naponska putanja).

L1 L1
L2 L2
L3 L3
PE —— — Pe
ol 1) 0 7|
I
_“1¥3*~%: J $
-ri[E_ g Er-'| ﬁ
| -GZFI1
M
L
|
|| ]
L1 L2 3
A" -;23I1
1]
Opis softvera

Prvo, najnizi napon (,napon sa najslabije faze*) raCuna se iz tri fazna
napona (U1, U2, U3) koje zapisuje modul G2PI1. Ovaj se napon
nadzire da bi se odredilo dali pada ispod 195 V. Registarski zapis
"Phase Voltage OK' ¢e se preklopiti na nulu ako se pojavi
podnapon. Provjerava se srednja vrijednost iz sva tri napona (Ud)
da se utvrdi da li prelazi 440 V. Kad se ne pojavljuje nikakav
nadnapon, ,Voltage OK' ostaje na 1. Podopterecenja i
preoptereéenja se nadziru preko window (,prozor‘) funkcije
koriStenjem grani¢nih vrijednosti 2,8 i 4 kW. Ovdje se greska
optereéenja mora pojaviti najmanje 2 sekunde prije nego se
registarski zapis ,Load OK' preklopi na nulu. Podoptereéenja i
preoptereéenja ¢e se zanemariti za 15 sekunda, za vrijeme
perioda starta motora (StartT). ,,Load OK' ¢e ostati na ,,1' kad se
motor stavlja u pogon (starta sa Motor_ON). Nadzor optereéenja ¢e
se obustaviti ako se motor ne kontrolira (,Load is OK or Motor
OFF"). Prepoznavanje dodira (,,Flank ON') se koristi da se
detektira kad je startno dugme pritisnuto i za postavljanje memorije
stanja (RS flip-flop). Ako je memorija bila resetirana, moze se
aktivirati samo kad se dugme ponovo pritisne.

24¥DC

Sredidnja upravijacka jedinica G4WDCU se napaja sa
24VDC-0V. Mjerni moduli spojeni na upravljacku jedinicu (G2PI1 i
G2BI1) dobivaju napajanje kroz konektor sabirnice. Adrese
modula na lokalnoj sabirnici moraju biti podeSene na ,,1“ na
G2PI1 i ,2“ na G2BI1. S1 dugme za startanje (,,zatvarac”) se
ispituje (provjerava) kroz digitalni ulaz srediSnje jedinice DI,
dugme za zaustavljanje S2 (,otvara¢') kroz digitalni ulaz DI4.
Pomoc¢ni kontakt na zastithom releju motora F1 (,otvaraé')
oCitava se kroz digitalni ulaz DI2. Sklopnik 1 K1, koji kontrolira
motor, uklapa se i isklapa kroz relejne izlaze 13-14 upravljacke
jedinice tako dugo dok WatchDog pro ne otkrije (ne detektira)
nikakvu gresku.
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Uvjeti resetiranja memorije stanja (,OFF*) su:

¢ Fazni naponi nisu dostignuti

¢ Trokutni napon previsok

¢ Opterecenje motora prenisko ili previsoko

¢ Napon mreze se vrti u smjeru suprotnom smjeru kazaljki na satu
¢ Stop dugme aktivirano

¢ Relej zastite motora je aktiviran

Vrijeme rada motora se racuna koriste¢i funkciju P.Timer-a (u
sekundama), a upravlja se njime tako da se izbjegne nulti
napon. Sati rada se racunaju dijelienjem. Mjerena ucinkovitost pri
punom opterecenju je veca od 3,4 kW (odabrani prag). Vremena
punog opterecenja takodjer se raunaju i pretvaraju u ,sate rada
s punim optereéenjem®. Zavr$na funkcija izraéunava koliko je puta
motor bio stavljan u pogon (startan). Ove bi vrijednosti mogle biti
pomoc¢ u programiranju sucelja.
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